
ロボットが「狙った位置」に正確に動けているか、
数値で確認したことはありますか？
・ ティーチングは合っているはずなのに、結果が安定しない
・ 設備立上げ後・移設後にズレが出る
・ カメラとの組み合わせでロボットがずれる

・ ロボット動作精度、ロボットハンド、周辺環境等を実測・数値化
・ 位置ズレの原因を解析
・ ロボットの補正を行い、絶対精度を向上

ロボットの実際の動きを“見える化”し、狙った位置に
高精度で位置決めできる状態を実現します。

このサービスが解決すること1

適用例
・ カメラと組み合わせたロボットシステム
・ スポット・アーク溶接工程（打点ズレ防止）
・ ロボット設備の立上げ・再立上げ時

位置精度が不良・手直し・再ティーチングを
引き起こす工程で効果を発揮します

主な用途・使いどころ2

・ 実機計測に基づく高精度補正
・ お客様の現場で測定・解析・診断まで対応
・ 0.1mmレベル※の高精度化実績
　※ 条件・対象ロボットによる

カタログ精度ではなく、
現場での実効精度にこだわります

本サービスの強み3

ロボット精度測定・高精度化サービス

サービスの流れ

レーザートラッカー、ハンディスキャナ(AS１)を使用した測定のイメージ

ロボット精度測定サービス ソフト(動作用ミニPC)ロボット高精度化サービス
高精度化ソフト)

■サービスラインナップ

● ロボット精度測定サービス：現状把握・診断
● ロボット高精度化サービス：補正による精度向上

解析レポートのイメージ

Polyworks解析イメージ

打合せ・ヒアリング
Step1

現場で精度測定
Step2

後日解析レポート
Step3

ロボットの高精度化
Step4

高精度の維持
Step5

解析レポートのイメージ

ロボットの位置ズレを現場で測定・可視化し、 高精度に補正します
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